Atviteli fiiggvény
(A, B, C, D rész)
A) Atviteli fiiggvény meghatarozasa a rendszeregyenlet Laplace(0)—transzformaciojaval

1) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét, ha a bemenet X,(t), a kimenet x(t).
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2) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fiiggvényét, ha a bemenet v,(t), a kimenet v(t).
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3) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fiiggvényét, ha a bemenet X4(t), a kimenet x(t).
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4) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét, ha a bemenet Fy(t), a kimenet x(t).
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5) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét, ha a bemenet Fy(t), a kimenet v(t).
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6) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét, ha a bemenet a,=X, (t) , a kimenet

x(t).
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7) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét, ha a bemenet uy(t), a kimenet u(t).
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8) Hatarozza meg az aldbbi rendszer atviteli fliggvényét, ha a bemenet uy(t), a kimenet u(t).
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B) Atviteli fiiggvény meghatarozasa a komplex impedancia-oszté segitségével

1) Hatarozza meg az aldbbi rendszer atviteli fliggvényét a komplex impedancia-osztod
segitségével, ha a bemenet uy(t), a kimenet u(t).
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2) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fiiggvényét a komplex impedancia-osztd
segitségével, ha a bemenet uy(t), a kimenet u(t).
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3) Hatérozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét a komplex impedancia-osztd
segitségével, ha a bemenet uy(t), a kimenet u(t).
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4) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét a komplex impedancia-osztod
segitségével, ha a bemenet vy(t), a kimenet v(t).

V(t) V(t)
C k ]
m — |
x O (@]
7
ks
/ YY) =—r—— /
®) ms” +ks+c¢

Segitség
Keresse meg a csomopontokat (ahol a keresztvaltozé megvaltozik), majd rajzolja meg a
rendszer struktura grafjat, igy konnyebben felismeri az impedancia-oszto kapcsolast.
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5) Hatérozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét a komplex impedancia-osztd
segitségével, ha a bemenet vy(t), a kimenet v(t).
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6) Hatarozza meg az alabbi rendszer atviteli fliggvényét a komplex impedancia-osztd
segitségével, ha a bemenet v,(t), a kimenet v(t).
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7) Hatérozza meg az alabbi hidraulikus rendszer atviteli fliggvényét a komplex impedancia-
0szto segitségével, ha a bemenet py(t), a kimenet h(t).
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Segitség:
Vegye fel a csomoOpontokat ott, ahol a keresztvaltozé (p) értéke megvaltozik. Rajzolja meg a
rendszer struktara grafjat!

R
/Y(s) = h2
pg Ry +Ry, +RRy,Cys
C) Miiveletek atviteli fiiggvénnyel
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1) Adott a rendszer atviteli fliggvénye: Y(s) = ers
s+

Hatarozza meg a nyugalombol (zérus kezdeti feltételekkel) induld rendszer valaszat tranziens
¢és allandosult részre felbontva, ha a bemenet

a) x, (1) =3-1(t)
/ x()=151-e*)=-15*"+ 15 /
— —

tranziens allandosult

b) X, () =2-5(1)

[ ox()=2eM=2"+ 0/
tranziens  allandosult
¢) X, (t) = 4-sin(100t)
/ x(t)=0,07987¢™*" +0,003194sin100t — 0,07987 cos 100t =
=0,07987¢™* +0,07993sin(100t —1,5306) /

tranziens allandosult
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Hatarozza meg a nyugalombol (zérus kezdeti feltételekkel) induld rendszer valaszat tranziens
(zérushoz tarto, elhalo) és allandosult részre felbontva, ha a bemenet

2) Adott a rendszer atviteli fliggvénye: Y(s) =

a) x,, =2-9(t)
/| x®=21-e)==2e"+ 2 J
tranziens éllanj(')sult

b) x, =3-1(1)

/ox()=3(t-1+e")= 3¢ +3(t-1) /

ranziens 4} 1andosult

¢) x, =sin(20t)
/ x(t)=0,05-0,04987¢™" —0,04987sin(20t) — 0,000124 cos(20t) =
=~ —0,04987¢™" + 0,05 -0,04987 sin(20t) /

tranziens allandosult




D) Az atviteli fiiggvény visszairasa differencial egyenletté

1) Adott a rendszer atviteli fiiggvénye: Y(s) = 3—28 . Irjuk fel a rendszeregyenletet!
S+

/ ?ad—XJr8x=2xb /
dt

2) Adott a rendszer atviteli fliggvénye: Y(s) = 228—+3 . Irjuk fel a rendszeregyenletet!
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